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АННОТАЦИЯ
Судно, использующее устройство для уменьшения инерционной массы, содержит стенку внутренней резонансной полости, внешнюю резонансную полость и микроволновые излучатели. Электрически заряженная внешняя резонансная полость стенки и электрически изолированная внутренняя резонансная полость стенки образует резонансную полость. Микроволновые излучатели создают высокочастотные электромагнитные волны по всей резонансной полости вызывает вибрацию резонансной полости в ускоренном режиме и создание локального поляризованного вакуума за пределами внешней стенки резонансной полости.
СУДНО С ИСПОЛЬЗОВАНИЕМ УСТРОЙСТВА СРЕДНЕГО МАССОВОГО СОКРАЩЕНИЯ ЗАЯВЛЕНИЯ ГОСУДАРСТВЕННЫХ ИНТЕРЕСОВ

Описанное здесь изобретение может быть изготовлено и использовано правительством Соединенных Штатов Америки или для него в государственных целях без выплаты каких-либо лицензионных отчислений за него или за них.
ПРЕДПОСЫЛКА
Существуют четыре известные фундаментальные силы, которые контролируют материю и, следовательно, контролируют энергию. Четырьмя известными силами являются сильные ядерные силы, слабые ядерные силы, электромагнитная сила и гравитационная сила. В этой иерархии сил электромагнитная сила идеально подходит для манипулирования тремя другими. Стационарный электрический заряд порождает электрическое (электростатическое) поле, в то время как движущийся заряд генерирует как электрическое, так и магнитное поле (отсюда и электромагнитное поле). Кроме того, ускоряющийся заряд индуцирует электромагнитное излучение в форме поперечных волн, а именно света. Математически, как и физически, напряженность электромагнитного поля может быть представлена как произведение напряженности электрического поля и напряженности магнитного поля. Электромагнитные поля действуют как носители энергии и импульса, взаимодействуя с физическими объектами на самом фундаментальном уровне.
Искусственно генерируемые электромагнитные поля высокой энергии, например, созданные генератором электромагнитного поля высокой энергии (HEEMFG), сильно взаимодействуют с состоянием энергии вакуума. Энергетическое состояние вакуума может быть описано как совокупное / коллективное состояние, состоящее из суперпозиции флуктуаций всех квантовых полей, пронизывающих всю структуру пространства-времени. Взаимодействие высоких энергий с состоянием энергии вакуума может привести к возникновению возникающих физических явлений, таких как объединение силовых и материальных полей. Согласно квантовой теории поля, это сильное взаимодействие между полями основано на механизме передачи колебательной энергии между полями. Передача колебательной энергии дополнительно вызывает локальные флуктуации в соседних квантовых полях, которые пронизывают пространство-время (эти поля могут быть или не быть электромагнитными по своей природе). Материя, энергия и пространство-время - все возникающие конструкции, которые возникают из фундаментальной структуры, которая является состоянием энергии вакуума.
Все, что нас окружает, включая нас самих, можно описать как макроскопические совокупности колебаний, колебаний и колебаний в квантово-механических полях. Материя - это ограниченная энергия, связанная внутри полей, застывшая в кванте времени. Следовательно, при определенных условиях (таких как связь осевого вращения с высокой частотой с колебаниями с высокой частотой электрически заряженных систем) правила и специальные эффекты поведения квантового поля также применяются к макроскопическим физическим объектам (макроскопическим квантовым явлениям).
Кроме того, связь гиперчастотной гирациональной (осевое вращение) и гиперчастотной колебательной электродинамики способствует возможному физическому прорыву в использовании макроскопического квантового флуктуации поля вакуумной плазмы (квантовой вакуумной плазмы) в качестве источника энергии (или поглотителя), который является индуцированным физическим явлением. Квантовая вакуумная плазма (QVP) - это электрический клей нашей плазменной вселенной. Эффект Казимира, Лэмбовский сдвиг и Самопроизвольное Излучение являются конкретными подтверждениями существования QVP.
Важно отметить, что в области (областях), где электромагнитные поля являются самыми сильными, тем более сильные взаимодействия с QVP, следовательно, тем выше индуцированная плотность энергии частиц QVP, которые возникают (море Дирака электронов и позитроны). Эти частицы QVP могут увеличивать полученные энергетические уровни системы HEEMFG, так как может быть вызвано усиление потока энергии.

Можно уменьшить инерционную массу и, следовательно, гравитационную массу движущейся системы / объекта, с помощью резкого возмущения нелинейного фона локального пространства-времени (состояния локальной энергии вакуума), эквивалентного ускоренной экскурсии вдали от термодинамического равновесия (аналогично нарушению симметрии, вызванному резкими изменениями состояния / фазовых переходов). Физический механизм, который управляет этим уменьшением инерционной массы, основан на отрицательном давлении (отсюда отталкивающая сила тяжести), которое демонстрирует состояние поляризованного локального вакуума (локальная поляризация вакуума достигается за счет сочетания ускоренной высокочастотной вибрации с ускоренным высокочастотным осевым вращением электрически заряженной системы / объекта) в непосредственной близости от рассматриваемой системы / объекта. Другими словами, уменьшение инерционной массы может быть достигнуто путем манипуляции квантовыми флуктуациями поля в состоянии локального вакуума в непосредственной близости от объекта / системы. Следовательно, можно уменьшить инерцию корабля, то есть его сопротивление движению / ускорению, путем поляризации вакуума в непосредственной близости от движущегося корабля.
Поляризация локального вакуума аналогична манипулированию / модификации плотности энергии топологической решетки локального пространства. В результате могут быть достигнуты экстремальные скорости. Если мы сможем спроектировать структуру локального квантового вакуумного состояния, мы сможем спроектировать структуру нашей реальности на самом фундаментальном уровне (таким образом влияя на инерционные и гравитационные свойства физической системы). Эта реализация значительно продвинула бы области аэрокосмического движения и производства энергии.

Физическое уравнение, описывающее максимальную интенсивность, достигаемую системой генератора высокоэнергетического электромагнитного поля (HEEMFG), описывается величиной вектора Пойнтинга, который в нерелятивистском для (учета для всех трех режимов движения) можно записать так как:
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где fG - коэффициент геометрической формы системы HEEMFG (равен 1 для конфигурации диска), δ - плотность поверхностного заряда (общий электрический заряд, деленный на площадь поверхности системы HEEMFG), ε0 - электрическая проницаемость свободного пространства, Rr , - радиус вращения (радиус диска), ω - угловая частота вращения в рад / с, Rv - амплитуда вибрации (гармонического колебания), v - угловая частота вибрации в герцах, а термин vR - это криволинейная скорость перевода (приобретается с помощью движителя, химического, ядерного или магнитоплазмо-динамического типа (VASIMR), подключенного к системе HEEMFG - интегрированным устройством является корабль).

Следовательно, если рассматривать только вращение при заданной конфигурации диска с δ = 50000 кулонов / м2, радиусом диска (вращающегося / вращающегося в осевом направлении) 2 м и угловой скоростью 30000 об / мин, создайте напряженность электромагнитного (ЕМ) поля (Smax. Значение скорости потока энергии на единицу площади или потока энергии) порядка 1024 Вт / м2 (это значение не учитывает взаимодействия QVP).

Кроме того, если мы соединяем высокую частоту вращения с высокими частотами вибрации (гармонического колебания) в диапазоне от 109 до 1018 Гц (и выше), мы можем получить Smax. Значения интенсивности в диапазоне от 1024 до 1028 Вт / м2 (и выше). Эти чрезвычайно высокие значения напряженности электромагнитного поля подчеркивают новизну этой концепции, особенно подходящей для проектирования машин по производству энергии с уровнями выходной мощности, намного превышающими достижимые в настоящее время.
Для случая ускоряющейся угловой частоты вибрации (amax.= Rvv2), пренебрегая вращением и криволинейным перемещением, уравнение 1 становится (обратите внимание на внутреннюю значимость ускорения):
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где top - время работы, в течение которого заряженная электрическая система s ускоряется при вибрации.

Тщательная проверка уравнения 2 приводит к важной реализации, а именно: сильное локальное взаимодействие с высокой энергией суперпозиции флуктуаций квантовых полей вакуума (макроскопического состояния энергии вакуума) возможно в лабораторных условиях путем применения высокочастотного вращения (осевое вращение) и / или высокочастотная вибрация минимально заряженных объектов (порядка единицы поверхностной плотности заряда) в режиме ускорения. Таким образом, может быть достигнута высокая степень локальной поляризации энергии вакуума.
Чтобы проиллюстрировать этот факт, рассматривая высокочастотную микроволновую частоту порядка 1011 Гц, плотность поверхностного заряда порядка 1 С/м2 и рабочее время порядка обратной амплитуды колебаний, мы получаем поток энергии значением 1033 Вт/м2. Эта исключительно высокая интенсивность мощности вызывает лавину образования пар, обеспечивая тем самым полную поляризацию локального вакуумного состояния.

Локальная поляризация вакуума в непосредственной близости от корабля, оборудованного системой HEEMFG, будет иметь эффект согласования флуктуаций высокоэнергетического и случайного квантового вакуумного поля, которые фактически блокируют путь ускоряющего аппарата таким образом, что отрицательное давление поляризованного вакуума позволяет менее затрудненное движение через него (как отметил Х. Дэвид Фронинг).

Самопроизвольное образование электрон-позитронных пар из вакуума является сильным показателем поляризации вакуума. Джулиан Швингер (физик, лауреат Нобелевской премии) дает значение электрического поля (E) порядка 1018 В/м, чтобы это явление имело место. Скорость массового производства (dm/dt)pp пар частица / античастица может быть выражена через Smax. (поток энергии), а именно:
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где As - площадь поверхности, из которой исходит поток энергии, c - скорость света в свободном пространстве, а y - коэффициент релятивистского растяжения [1-(v2/c2)]-1/2. Обратите внимание, что скорость производства пар увеличивается с увеличением потока энергии от электромагнитного поля корабля. Следовательно, уровень, до которого вакуум поляризован, что позволяет менее затрудненное движение через него, строго зависит от искусственно генерируемого потока электромагнитной энергии. Если мы рассмотрим граничное условие в непосредственной близости от корабля, где плотность энергии искусственно созданного электромагнитного (EМ) поля равна локальной плотности энергии поляризованного вакуума (частично вызванной локальными флуктуациями вакуума нулевой точки порядка 10-15 Дж/см3 и частично искусственным электромагнитным полем, взаимодействующим с локальным состоянием энергии вакуума), мы можем написать приблизительную эквивалентность:
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где c - скорость света в свободном пространстве, (h*) - постоянная Планка, деленная на (2π), и (vv,) - частота квантовых флуктуаций в вакууме (моделируется как гармонические осцилляторы). Кроме того, учитывая, что левая часть уравнения 4 имеет порядок (ε0E2), где E - искусственно генерируемое электрическое поле (напряженность), учитывая значение Швингера (E) для начала спонтанного рождения пар, получаем (vv,) порядка 1022 Гц, что соответствует нашим ожиданиям, поскольку рождение виртуальной пары Дирака приводит к полной аннигиляции, в результате чего образуются гамма-лучи, которые занимают электромагнитный частотный спектр 1019 Гц и выше.
В недавней статье изобретателя, опубликованной в International Journal of Space Science and Engineering (Pais, S.C., Vol. 3, No. 1, 2015), рассматривается условная возможность движения сверхсветового корабля в рамках специальной теории относительности. Замечено, что при определенных физических условиях сингулярность, выраженная релятивистским коэффициентом растяжения «гамма», когда скорость корабля (v) приближается к скорости света (с), больше не присутствует на физической картине. Это включает в себя мгновенное удаление энергии массы из системы (корабля), когда скорость корабля достигает (v = c/2). Автор обсуждает возможность использования экзотического вещества (отрицательная масса / отрицательная плотность энергии) для достижения этого эффекта. Возможно, это не единственная альтернатива. Искусственное генерирование гравитационных волн в месте расположения корабля может привести к удалению энергии-массы (гравитационные волны являются распространяющимися флуктуациями в гравитационных полях, амплитуда и частота которых являются функцией движения участвующих масс).
Кроме того, выполнимо удалить энергетическую массу из системы, разрешая поляризацию вакуума, как обсуждалось Гарольдом Путхоффом; при этом уменьшение инерционной (и, следовательно, гравитационной) массы может быть достигнуто путем манипуляции квантовыми флуктуациями поля в вакууме. Другими словами, можно уменьшить инерцию корабля, то есть его сопротивление движению / ускорению, путем поляризации вакуума в непосредственной близости от движущегося корабля. В результате могут быть достигнуты экстремальные скорости.

Вакуумное энергетическое состояние можно рассматривать как хаотическую систему, состоящую из случайных высокоэнергетических флуктуаций в коллективных квантовых полях, которые его определяют. Учитывая работу Нобелевской премии Ильи Пригожина по термодинамике, далекой от равновесия (эффект Пригожина), хаотическая система может самоорганизоваться, если она подчиняется трем условиям, а именно: система должна быть нелинейной, она должна испытывать резкое отклонение от термодинамического равновесия, и это должно быть подвергнуто потоку энергии (заказ от хаоса).
Искусственно созданное высокоэнергетическое / высокочастотное электромагнитное поле (такое как поля, которые может генерировать HEEMFG) может выполнять все три условия одновременно (особенно в режиме ускоренной вибрации / вращения) при сильном взаимодействии с состоянием энергии локального вакуума. Эти взаимодействия вызваны сочетанием гиперчастотного осевого вращения (спин) и гиперчастотной вибрации (гармонических колебаний / резких пульсаций) электрически заряженных систем (генераторов электромагнитного поля высокой энергии), размещенных снаружи корабля в стратегическом местах.
Таким образом, достигается локальная поляризация вакуума, а именно когерентность флуктуаций вакуума в непосредственной близости от поверхности корабля (вне вакуумной границы), что позволяет «плавно перемещаться» через отрицательное давление (отталкивающая сила тяжести) «пустоты» (пустота в вакууме). Можно сказать, что пустота «засасывает» корабль.

Чрезвычайно важно, чтобы корабль обладал способностью контролировать ускоренные режимы вибрации и вращения электрически заряженных поверхностей. В частности, быстрые скорости изменения ускоренной-замедленной-ускоренной вибрации и / или ускоренного-замедленного-ускоренного вращения (осевого вращения) наэлектризованных поверхностей. Таким образом, мы можем задержать начало релаксации до термодинамического равновесия, создавая тем самым физический механизм, который может вызывать аномальные эффекты (такие как уменьшение инерционной или гравитационной массы). Кроме того, можно включить эффект Герценштейна, а именно создание высокочастотных гравитационных волн высокочастотным электромагнитным излучением, изменяя таким образом гравитационные поля в непосредственной близости от корабля, что приводит к его движению.
Для математического формализма уменьшения инерционной (и, следовательно, гравитационной) массы учтите, что в опубликованном Physical Review Letter (декабрь 1989 г.) Хаясака и Такеучи сообщают об аномальном уменьшении веса гироскопов только для правого вращения. В то время авторы не смогли объяснить физику этих аномальных результатов. Последовало несколько экспериментов с нулевым результатом (также недавний), в которых Хаясака и др. результаты недействительны или, по крайней мере, сомнительны - однако все эти эксперименты имели недостатки в их способности полностью дублировать Хаясака и др. экспериментальная процедура и установка (особенно высоковакуумная камера, в которой была установлена ​​испытательная секция).

Пристальное внимание к ненулевому пересечению Хаясака и др. выражение, связанное с уменьшением веса гироскопа по отношению к его массе, его угловой частоте вращения и его эффективному радиусу ротора, дает возможность наличия эффекта локального квантового вакуума, а именно условия отрицательного давления (отталкивающей гравитации). Это связано с ненулевым перехватом того же порядка, что и скорость теплового равновесия электрон-протон Фоккера-Планка (fep), при условии приблизительной плотности числа атомов водорода 40 атомов/м2, соразмерной с локальным квантовым вакуумным состоянием.
Рассмотрим Хаясака и др. выражение для уменьшения гироскопического веса, записанное в единицах СИ как:
[image: image6.jpg]AWR(0)=2x107"M r,, kg m s




где ΔWR - уменьшение веса, M - масса ротора (в кг), ω - угловая частота вращения (в рад / с), а req - эквивалентный гиро-радиус (в м).

Из этого соотношения мы видим, что единицы измерения ненулевого пересечения (2x10-10) равны (1/с). Этот ненулевой перехват характерен для физики гироскопического ускорения, в частности, для физического механизма резкого отклонения от термодинамического равновесия. Далее мы можем выдвинуть гипотезу, что если бы гиро-ротор должен был вибрировать равномерно (вместо вращения), а его вибрация (гармоническое колебание) должна была ускоряться по частоте (таким образом вызывая состояние внезапного отклонения вдали от термодинамического равновесия), возможно, что результирующая физика будет аналогична описывающей вращательное ускорение, поэтому мы можем написать (используя простой размерный анализ):
[image: image7.jpg]AWr(v)=—f,, M 4, vkgm 57




где fep - скорость теплового равновесия электрон-протонов Фоккера-Планка, Av - амплитуда колебаний, а v - частота колебаний (в 1/с).
РЕЗЮМЕ

Настоящее изобретение направлено на судно, использующее устройство для уменьшения инерционной массы. Аппарат включает в себя внутреннюю резонансную полость, внешнюю резонансную полость и микроволновые излучатели. Внешняя стенка резонансной полости и стенка внутренней резонансной полости образуют резонансную полость. СВЧ-излучатели создают высокочастотные электромагнитные волны по всей резонансной полости, вызывая вибрацию стенки внешней резонансной полости в ускоренном режиме и создавая локальный поляризованный вакуум вне стенки внешней резонансной полости.
Особенностью настоящего изобретения является создание судна, использующего устройство для уменьшения инерционной массы, которое может двигаться с экстремальными скоростями.
ЧЕРТЕЖИ

Эти и другие особенности, аспекты и преимущества настоящего изобретения станут более понятными со ссылкой на следующее описание и прилагаемую формулу изобретения, а также сопровождающие чертежи, на которых:

РИС. 1 вариант корабля, в котором используется устройство уменьшения инерционной массы;

РИС.2 показан еще один вариант конструкции судна, в котором используется устройство уменьшения инерционной массы.
ОПИСАНИЕ

Предпочтительные варианты осуществления настоящего изобретения проиллюстрированы на примере ниже и на РИС. 1-2. Как показано на РИС.1, аппарат 10, использующий устройство для уменьшения инерционной массы, содержит стенку 100 с внешней резонансной полостью, внутреннюю резонансную полость 200 и микроволновые излучатели 300. Внешняя стенка 100 с резонансной полостью и стенка 200 с внутренней резонансной полостью образуют резонансную полость 150. Микроволновые излучатели 300 создают высокочастотные электромагнитные волны 50 по всей резонансной полости 150, вызывая вибрацию стенки 100 внешней резонансной полости в ускоренном режиме, и создают локальный поляризованный вакуум 60 вне стенки 100 внешней резонансной полости.

В описании настоящего изобретения изобретение будет обсуждаться в космической, морской, воздушной или наземной среде; однако это изобретение может быть использовано для любого типа применения, которое требует использования устройства для уменьшения инерционной массы или использования судна.

В предпочтительном варианте резонансная полость 150 заполнена благородным газом 155. Может использоваться газовый ксенон; однако может быть использован любой благородный газ 155 или его эквивалент. Газ используется для фазового перехода плазменного перехода с нарушением симметрии для усиления эффекта Пригожина. Кроме того, резонансная полость 150 может представлять собой кольцевой канал. Как показано на РИС. 1, резонансная полость 150 также может окружать отсек 55 для экипажа, систему 56 силовой установки, грузовой отсек 57 или отсек любого другого типа. Отсек 55 для экипажа, система 56 силовой установки, грузовой отсек 57 и т.п. могут быть защищены в клетке 58 типа Фарадея от всех воздействий электромагнитного излучения.
Судно 10, в частности стенка 100 с внешней резонансной полостью, может быть электрически заряжено. Кроме того, стенка 200 внутренней резонансной полости может быть электрически изолирована, чтобы стенка 200 внутренней резонансной полости не вибрировала. Судно 10 включает в себя основной корпус 20 с передней частью 21 и задней частью 22. Кроме того, судно 10 может включать в себя усечку 25 или конус на своей ведущей части 21 своего основного корпуса 20. В одном из вариантов осуществления усеченный конус 25 может вращаться вокруг своей оси 26 или может вращаться.

Микроволновый излучатель (и) 300 может быть генератором электромагнитного поля. Предпочтительным электромагнитным генератором является тот, который описан в заявке на патент США Ser. No. 14 / 807,943, озаглавленный «Генератор электромагнитного поля и способ генерации электромагнитного поля» / “Electromagnetic Field Generator and Method to Generate an Electromagnetic Field”, on Jul. 24, 2015, поданный 24 июля 2015 г. Заявка включена в настоящий документ посредством ссылки и имеет того же изобретателя. Однако микроволновые излучатели 300 могут быть любым типом микроволнового излучателя или радиочастотного излучателя, который практически осуществим.
Как показано на РИС. 1 и 2, аппарат 10 имеет множество микроволновых излучателей 300. Микроволновые излучатели 300 расположены внутри резонансной полости 150 и могут быть антеннами (высокочастотными излучателями) в диапазоне электромагнитного (ЕМ) спектра 300 Мегагерц до 300 Гигагерц. Множество микроволновых излучателей 300 расположены внутри резонансной полости 150 так, что требуемый электрический заряд присутствует через резонансную полость 150, чтобы заставить стенку 100 внешней резонансной вибрации вибрировать в ускоренном режиме.

Как описано, в одном из своих вариантов осуществления судно 10 использует вибрацию, вызванную микроволновым излучением, внутри резонансной кольцевой полости (резонансной полости 150). Способ и эффективность, с которой СВЧ-энергия соединяется со стенкой 100 внешней резонансной полости, называется добротностью резонатора (внутренняя стенка 200 резонансной полости электрически изолирована и не вибрирует). Этот параметр может быть записан как отношение (накопленная энергия / потерянная энергия) и находится в диапазоне от 104 до 109 (и выше), в зависимости от того, является ли обычный металл (алюминий или медь при комнатной температуре) или криогенно охлажденным сверхпроводящим материалом (иттриевый барий, оксид меди или ниобий) используется для наружной стенки 100 резонансной полости и внешней оболочки линии пресс-формы судна. Необходимо понимать, что генератор высокой энергии / высокочастотного электромагнитного поля, ответственный за эффект уменьшения инерционной массы, будет генерировать отталкивающее поле электромагнитной энергии, находясь в атмосфере Земли, тем самым отталкивая молекулы воздуха на своем пути подъема / полета. Следовательно, оказавшись в орбитальном пространстве, благодаря локальной поляризации вакуума (изменение / когерентность квантовых флуктуаций поля) эффект отталкивающей гравитации (напомним, отрицательное давление поляризованного вакуума) позволил бы быстрое движение судна 10 (что может быть, но без ограничения, конфигурация конуса или линзовидного треугольника / треугольного крыла).
Можно представить гибридное воздушно-космическое / подводное судно (HAUC), которое благодаря физическим механизмам, задействованным с устройством уменьшения инерционной массы, может функционировать в качестве погружного аппарата, способного к экстремальным подводным скоростям (отсутствие трения вода-поверхность) и повышенной скрытности. возможности (нелинейное рассеяние радиочастотных и сонарных сигналов). Этот гибридный аппарат мог бы с большой легкостью перемещаться через воздушные / космические / водные среды, будучи заключенным в вакуумный плазменный пузырь / оболочку, из-за связанных эффектов электромагнитного поля, вызванного отталкиванием частиц воздуха / воды и поляризацией вакуума.

Как показано на РИС. 2, в другом варианте осуществления изобретения задняя часть 22 судна 10 представляет собой зеркальный возраст передней части 21. Это включает в себя все рабочие компоненты, внутренние для судна. Как показано на РИС. 2, передняя часть 21 включает в себя верхнюю часть 121 передней кромки и нижнюю часть 123 передней кромки, в то время как задняя часть 22 включает в себя верхнюю часть 222 задней кромки и нижнюю часть 223 задней кромки. И задняя часть 22, и передняя часть 21 включают в себя стенка 100 внешней резонансной полости и стенка 200 внутренней резонансной полости, образующая резонансную полость 150, такую ​​как резонансная полость 150, окутывает, обволакивает или инкапсулирует аппарат 10. Внешняя стенка 100 резонансной полости, стенка 200 внутренней резонансной полости и резонансная полость 150, которая полностью окружает корабль 10, может упоминаться как кожух 156 резонансной полости. Микроволновые излучатели 300 создают высокочастотные электромагнитные волны по всему кожуху 156 резонансной полости, вызывая стенку 100 внешней резонансной полости (или часть внешней резонансной полости стенки 100) для вибрации и создания локального поляризованного вакуума 60 вне стенки 100 внешней резонансной полости.
Во время работы в предпочтительном варианте осуществления судно 10 может приводиться в движение в разных направлениях, вызывая вибрацию различных участков кожуха 156 резонансной полости. Например, для перемещения вверх верхняя часть 156 (верхняя часть 121 передней кромки и верхняя часть 222 задней кромки) кожуха 156 резонансной полости вибрирует, в результате чего поляризованное вакуумное поле 60 перемещает аппарат вверх.

При введении элементов настоящего изобретения или его предпочтительного (ых) варианта (ов) осуществления изделия «содержащий», «включающий», «имея» и «упомянутый» предназначены для обозначения одного или нескольких элементов. Термины «содержащий», «включающий». И «имея» предназначены для включения и означают, что могут быть дополнительные элементы, помимо перечисленных элементов.

Хотя настоящее изобретение было описано довольно подробно со ссылкой на некоторые его предпочтительные варианты осуществления, возможны другие варианты осуществления. Следовательно, сущность и объем прилагаемой формулы изобретения не должны быть ограничены описанием предпочтительных вариантов осуществления, содержащихся в данном документе.

ЧТО УТВЕРЖДАЕТСЯ:

1. Судно, использующее устройство уменьшения инерционной массы, содержащее стенку с внутренней резонансной полостью; стенка внешней резонансной полости, стенка внутренней резонансной полости и стенка внешней резонансной полости, образующая резонансную полость; и микроволновые излучатели, так что микроволновые излучатели создают высокочастотные электромагнитные волны через резонансную полость, вызывая колебания стенки внешней резонансной полости в ускоренном режиме, и создают локальный поляризованный вакуум вне стенки внешней резонансной полости.

2. Судно по п.1, в котором резонансная полость заполнена благородным газом.

3. Судно по п.1, в котором стенка внешней резонансной полости электрически заряжена.

4. Судно по п.1, в котором резонансная полость вращается в осевом направлении в ускоренном режиме.
