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На рисунке изображены два прямоугольных магнита обращенные одноименными сторонами навстречу друг другу. Магнит S 2 закреплен неподвижно, магнит S 1 движется вдоль него в указанном направлении. На рисунке изображено и описано ниже  поперечная продольным осям (S – N) магнитов  проекция действующих сил. Рассматривать вторую силу нет необходимости в силу того, что крепление магнитов не позволяет им смещаться под ее действием. Т.е она скомпенсирована. 
Примечание: далее по  тексту силы требующие затрат энергии с нашей стороны,  т.е НЕ ДАРМОВЫЕ для нас,   для краткости  я буду называть нашими.
На участке L 1 направление вращения полей стороны А1  магнита S1  и стороны А2 магнита S2, совпадают. Магнит S1 начинает с ускорением двигаться по направлению к магниту S2 ибо с их сближение в экспотенциальной зависимости увеличивается  сила их взаимодействия. Ускоренное движение будет продолжатся до тех пор, пока стороны А1 и А2 не перекроют друг друга. При этом магнит S1 запасет некоторую кинетическую энергию. Если же по каким то причинам он сделать этого не сможет, возникнет первое устойчивое состояние. ОСТАЛЬНЫЕ СТОРОНЫ УЧАСТИЯ В ПОЦЕССЕ ПОКА НЕ ПРИНИМАЮТ.
При дальнейшем движении магнита S1 за счет запасенной ранее кинетической энергии или под действием нашей силы, в дело вступают стороны Б1 :Б2 , Г1:Г2. Направление движения полей у которых противоположное и они начинают противодействовать друг другу с  нарастающей по мере  перекрытия сторон.     .В то же время сила притяжения сторон А1 и А2  в связи с их удалением друг от друга, начинает ослабевать стремясь  к нулю.  Баланс действующих сил перераспределится в сторону  взаимодействия сторон Б и Г. Магниты начинают отталкиваться в направлении противоположном действующей на них, нашей силе. Максиум будет достигнут  в момент  ПЕРЕД ПОЛНЫМ совпадением  осей симметрии и перекрытием сторон. В МОМЕНТ ПОЛНОГО СОПАДЕНИЯ , СИЛЫ СТОРОН ПОЛЮСОВ ПОЛНОСТЬЮ СКОМПНСИРУЮТ ДРУГ ДРУГА И ВОЗНИКНЕТ НЕУСТОЙЧИВАЯ ПОЗИЦИЯ .   (ВАЖНО: Если перед этим   движение магнита осуществлялось за счет запасенной при сближении кинетической энергии, на этом участке она будет полностью израсходована  и баланс  энергии первый раз выйдет в ноль. Механизм зависит от соотношения скоростей и здесь я его рассматривать не буду) 
Если под действием нашей силы магнит  выйдет из неустойчивой позиции по ходу движения, то на него по прежнему будут действовать встречные силы сторон Б и Г однако они начнут уменьшатся ведь их перекрытие уменьшается, а вот силы взаимодействия (притяжения)  сторон В1 и В2 начнут возрастать. Ведь направление движения  у них совпадают и баланс энергии начинает перераспределятся в их пользу. Магнит продолжает двигаться в прежнем направлении  но теперь уже с УСКОРЕНИЕМ (участок L3) , при этом  наша сила уже ему не нужна.   Максиум  будет достигнут в момент перекрытия сторон В1 и В2. На этом участке он точно так же как и на участке L1 запасет кинетическую энергию и за счет нее выбежит за плоскость перекрытия. 
На участке L4 который расположен за перекрытием сторон В, силы  взаимодействия  сторон Б и Г аналогично тому  как  в начале движения уже не действуют , а вот вектор сил действующий на магнит со сторон В изменится на противоположный. Магнит остановится ,  изменит направление своего движения и будет двигаться в обратную сторону пока стороны В вновь не перекроются. Возникнет вторая устойчивая позиция.  При этом кинетическая энергия запасенная на участке L3  будет полностью аннулирована. Балан энергий во второй раз выйдет в ноль.

Как видите, механизм взаимодействия магнитов устроен таким образом, что бы его энергетический баланс в конечном итоге был равен нулю, причем с двойной страховкой, а следовательно построение вечного магнитовращателя было невозможно.  Закон сохранения энергии, ничего не поделаешь. Но так уж ли невозможно ? Нет, не так.  Можно ли обмануть этот механизм ? Легко. Значит ли это, что будет нарушен ЗСЭ ? Нет, не значит. Просто изменятся (скорее возникнут) пути перераспределения энергии от кого к нам форма которой может быть достаточно широкой но в данном  девайсе она преобразуется к нужному нам виду.  Как у Слоболяна. А как это сделать ? Об этом в моем следующем сообщении. Нужно рисовать новый рисунок, а это долго.

. Обратите внимание на форму коричневой кривой. Ну точно форма напряжения (тока) в сети переменного тока, а почему ? А потому, что они близнецы братья и в основе генерации ЭДС электромеханическими генераторами лежит все тот же механизм и точно так же он не позволяет вывести их на режим генерации СЕ хотя это вполне возможно.  Но об этом в следующий раз.


 


